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2. RIESGOS Y ADVERTENCIAS
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2.1. Riesgos de electrocución, quemaduras y explosión

;���$�:�U�9'!�+�"����������!$�%��!��"#$�%�$�! ��)������L


�
�	���I


��
�J

;���$�:�� 
�'�!�"��%�"���'$�&����$�:��$����K�Z�H����9�%�Z$���!���!Q&+'"'

Ref. ����L


�
�	���I


��
�J

[� ��"�&'���7��@��"�$�����'�����!����9�%��'�!'����%����*$"�!�K�����9�%!'��"�$��"�Y$��'�H���9'!����'���"����)'%&�$�:��
9�%��������@����$'�'$�&����'��*C��!��K'���"�&'���7�X����"��9��!������!�%K�$�'�@���"��!'���"��9�%��'���!���$�!�%�'�C�+�%�
"�Q�'�@�$'&9%�����'��'��!�"�!�&�����!����!���%�����@�"�!���K�%���$��!�����$���!�����!���&����"�

[��;���!����$��"H���%�����%K��$�:������"��9�%��'X���!$'��$��%�"�!����%���!�������!�:��@�"���"�&����$�:����*�"��%���"�
aparato.
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El incumplimiento de estas advertencias podría causar lesiones graves o muerte.

2.2. Riesgos de deterioro del aparato
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[��B������!�:��&E*�&�����"'!�+'%��!�������%��������

�P;��)�!��)�!��'�	

�P;��)�!������%'�

[���!�'+"����'%�'��!'$��%�"'!�!��!'%�!����$'%%������(�X�(��'�(5�$'��"'!�$�+"�!����$'��*�:��%�$'&�����'!�
%�!9�����'�"�!�$'%%�����!�&E*�&�!�

El incumplimiento de estas precauciones podría causar daños en el aparato.
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2.3. Responsabilidad
[���"�&'���7�X�"�!�$'��*�'��!�@��"��!'���+����)�$���%!��!��?��"�!��'%&�!������!��"�$�:��K������!�

[��N����!��"�$�:����"��9�%��'���+��!�%�$'�)'%&����"�!���!�%�$$�'��!�����!���&����"�

[���"���$�&9"�&����'����"�!�%��"�!������!��"�$�:������!����9�%��'�9�����$'&9%'&���%�"��9%'��$$�:�����%Q�!�$����"�
producto.

[���"��9�%��'�!����+���&9"�Z�%����������!��"�$�:��$'�)'%&����"�!��'%&�!�K������!�

[�����$�!'����!�!����$�:�����"'!�$�+"�!X����"�Z�%�$�+"�!����$�%�$��%Q!��$�!����$����!�
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3. OPERACIONES PREVIAS

>�%��"��!���%�������"�9�%!'��"�@���"�&���%��"X��!�����!9��!�+"���!�&�"�%�+�����"�$'������'�����!���&����"�����!����
"��9��!������!�%K�$�'�

����"�&'&���'����"��%�$�9$�:����"�9�H�����H���$'��������"��9�%��'�@�"'!�!��!'%�!X�K�%�Y$�%U

[���"��!���'���"��&+�"�7��

[� La ausencia de daños ocasionados por el transporte.

[� La correspondencia entre la referencia del aparato y el pedido.

[���"��&+�"�7����$"�@���"��9�%��'��H��9��'�$'��$'��*�'��!���!&'���+"�!�@�h��$0�!��%��
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4. PRESENTACIÓN

4.1. Presentación del DIRIS B-30
��������	
��!����>��j�$'&9�$�'����)'%&��'�&'��"�%���!�E���!�����'���"��&���$�:�X�K���"��$���IK�%!�:��
>',�%��'���'%���J�@���!��:�����"�����%�Q���"#$�%�$��IK�%!�:��>',�%�k����%�@��'���'%���J����������	
�')%�$��
��&�%'!�!�)��$�'��!����&���$�:��������!�:�X�$'%%�����X�9'���$��X����%�Q��@�$�"������>�%&�����"���E"�!�!�$'�7���'�
���$�%��!�&'�')E!�$�!�@��%�)E!�$�!���"��q����'����&:��"'!�'9$�'��"�!�9�%&������!��'��%���)�%����!�v���'!�I����X�
��!���J�@����%���!�@�!�"���!����$�'��"�!�

�"�&'�'����$'��*�:�����"'!�!��!'%�!����$'%%������9�%&����������!��"�$�:��!��$�""��@�%E9��������������Y$�$�:��I��9'�
@�$�"�+%�J�9'%���������	
�"�&����$'�!���%�+"�&�����"'!��%%'%�!������!��"�$�:���;��&E!X��!�����)'H��X�+�!��'����"��
�!'$��$�:����"�!��!'%�����������	
X�9�%&������%����Z�%�"��9%�$�!�:�����"��$���������&���$�:���"'+�"���������	
�x�
!��!'%����$'%%������9�%���'��!�"�!�&��������!�&�����!�

N��$'�Y��%�$�:����"�9%'��$�'�!���)�$�?����!����"���!9"�@�%�&'�'�'�&���������"�!')�,�%����!@��'�Y���N��&���$�:��
�!�9'!�+"�����%�K#!���"�!�%K��'%�,�+�O��P��OX�9%�!��������"�!�9�!�%�"�!����$'&���$�$�:��������]�	
X�]��
X�
]��
�@�]��
X�H���9�%&�����"��K���"��$���IK�%!�:��>',�%��'���'%���J����"�!�&��������!��"#$�%�$�!�������&9'�%��"�@�"��
��!��:�����"'!����'!����%�#��$'!�IK�%!�:��>',�%�k����%�@��'���'%���J��N'!����'!���&+�#��!'���$$�!�+"�!�&��������
�"�!')�,�%�������!��:��������%�Q��`{>��P��O�

N'!�&'�'!����$'&���$�$�:���������'�+�!�'�����'�5%�$���$���!��9%'9'����!��?��"��%�)�%��$��������������	
��
N'!�&'�'!����$'&���$�$�:��!��9�������*�����%�I�����X�>��5��B�X��;����J�$'���"��q����'����&:��"'!�
opcionales.

��������	
�!�������%�%E�!:"'�'����$'�Y��%�$�:��&�"��9%'��$�'�������!�!��&�������!��:�����"�����%�Q��

* PMD: Performance Measuring and monitoring Device (Analizador de redes) según la norma IEC 61557-12.

4.1.1. Gama

>�� DIRIS B-30 RS DIRIS B-30 RF

�'&���$�$�:� ����� [

RF [

��)����
��



 ��)����
��





Accesorios

;������%�&'����5�����`Z� 
;"��%�U�
�
&&

��+"��9�%���������%�&'����
�'��$�'%���;��N'������U�	&

Kit de precintado. 
>%'��$$�:�����"�!�+'%��%�!�

�=�

��+"��B���9�%��$'�)���%�$�:�

��)�������
�
� ��)�������
�
L ��)����
��

�� ��)����
��

�
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4.1.2. Funciones

��������	
�')%�$����&�%'!�!�)��$�'��!X����%���""�!U

��������	
�����
�
����

 - ����������!��"#$�%�$�!�������!�:�X�$'%%�����X�)%�$���$��

 - �>'���$��!X�)�$�'%����9'���$��X�$'!�9C��@�����9C�

 -  Funcionamiento 4 cuadrantes

 - �>'���$���9%���$��K�

 - �>%�$�!�:�����"��$���������&���$�:���"'+�"���������	
�x�!��!'%�!���%����Z����C�!���$"�!��
X��I���)��$�:����"�
!��!'%����$'%%���������"�Z��'J����9'���$���@����%�Q���$��K��!��?��"���'%&����������L��


���������

 - ��'%%�����X����!�:��!�&9"��@����!�:��$'&9��!��

 - �(`��@��%&:��$'!�C�!����"�%���'��	�9�%�����!�:��@�$'%%�����

 - ���!�H��"�+%�'����%�����!�:��@�$'%%�����

 - ��K���'!��8�
��
�IB!,"X�B��9X�B���J�@�!'+%�$�%��!����$'%%�����

[�Historial 

 - �����!�%'����&��������!��"#$�%�$�!�&����!�

 - �����!�%'�������$�$�:�����)�$C��@�C'%�����&Q��=&E*�����"�!�&��������!��"#$�%�$�!

[�Recuento

 - ����%�Q�!��$��K�!X�%��$��K�!X��9�%����!��'��"�!�@�9�%$��"�!

 - ���%K�!����$�%��

[�Alarma

 - �
���"�%&�!�$'������$�$�:�����)�$C��@�C'%��$'��$'&+���$�:��+''"����

[�Conexión

 - ������%���!����$'%%������$'��%�$'�'$�&����'����'&E��$'����"'!�!��!'%�!����$'%%������9'%�$'��*�:��%E9����I��9'�
�}�
J

 - �]�!��:�����K�%��!�$�%��!�&'�')E!�$�!X�+�)E!�$�!�@��%�)E!�$�!�!�&�"�E���&����

 - ��'��%'"����"��$'��*�:�X�����$$�:�����"'!�!��!'%�!����$'%%������@�$'�Y��%�$�:�����'&E��$�����"�!�%���!

 - �]�%���Q�����"��9%�$�!�:�����"��$���������&���$�:���"'+�"���������	
�x�!��!'%�!����9'���$���@����%�Q��!��?��"��
�'%&����������L��


[�Entradas/salidas

 - �
����%���!�":��$�!

 - ��:��"'�'9$�'��"�����*���!�:�����%���!=!�"���!�":��$�!X����":��$�!�@���&9�%���%�

[�Comunicación

 - ��'&���$�$�:��������'�����'�5%�$���$���I�5J�I!��?��%�)�%��$��J

 - ��:��"'�'9$�'��"����$'&���$�$�:��I�����X�>��5��B�X��;����J

 - �;!'$��$�:��$'��9����""��%�&'�����������	


 - ������%�$�:������"�!�%K��'%�,�+�IO��P��OJ����"��9�!�%�"��9�%��"�!��9"�$�$�'��!�&�"��9%'��$�'

 - ����$%'��Z�$�:��C'%�%���$'��"��9�!�%�"�

 - �;��'���%�$$�'��&����'�����!'$��$�:��$'��"��9�!�%�"�
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4.1.3. Magnitudes eléctricas medidas

General Instantánea con Mín./Máx., con indicación de fecha y hora, y 
media con Mín./Máx., con indicación de fecha y hora

(��!�:��)�!��������%' P�X�P
X�P	X�P8X�P!�!��&��I!���&Q��=&E*�J

(��!�:��$'&9��!�� B�
X�B
	X�B	�X�B!�!��&��I!���&Q��=&E*�J

5%�$���$��U f

�'%%����� ��X��
X��	X��8X��!�!��&��I!���&Q��=&E*�J

>'���$��!��'��"�!�@�9'%�)�!� >X�hX��X�>�X�>
X�>	X�h�X�h
X�h	X���X��
X��	

>'���$��!�9%���$��K�! >X�hX��

Factor de potencia total y por fase >5X�>5�X�>5
X�>5	

�'!�9C��@�����9C� N�X�N
X�N	�IP�"'%�!���!����E��'!J

Calidad Instantánea y media

��!�H��"�+%�'����!�:��!�&9"� P��%X�P��KX�PC'&X�P�+�X�P�+

��!�H��"�+%�'����!�:��$'&9��!�� B��%X�B��KX�B�+�X�B�+

Desequilibrio corriente ���%X����KX��C'&X���+�X���+

(`�����!�:��!�&9"� (`�K�X�(`�K
X�(`�K	

(`�����!�:��$'&9��!�� (`���
X�(`��
	X�(`��	�

(`��$'%%����� (`���X�(`��
X�(`��	X(`��8

;%&:��$'!����!�:��!�&9"��%���'!������	 P�CX�P
CX�P	C

;%&:��$'!����!�:��$'&9��!���%���'!�����
�	

B�
CX�B
	CX�B	�C

;%&:��$'!�$'%%������%���'!������	 ��CX��
CX��	CX��8C

Energías �
���%�Q���'��" ��xX����X��%x�I�'��"X�����$��K�X�$�9�$���K�JX��%��I�'��"X�����$��K�X�$�9�$���K�JX���9

���%�Q��9�%$��" ��xX����X��%xX��%�X���9

4.1.4. Dimensiones

2.12
54

3.
54 90 3.
93

10
0 1.
77 45

4.
72

12
0

0.
59 15

1.73
44

0.59
15

2.56
65

1.42
36

������]�	
��5

������!�pulg/mm
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4.2. Opción de módulos de presentación
N'!�&:��"'!�'9$�'��"�!����)'%&��'�&'��"�%�!��&'����������������	
�@�9�%&������&9"��%�"�!�)��$�'��!����
�#%&��'!�������%���!=!�"���!�@����&'�'!����$'&���$�$�:��

4.2.1. Gama

DIRIS O-iod DIRIS O-ioa DIRIS O-it
�:��"'�
����%���!=!�"���!�������"�! �:��"'�
����%���!=!�"���!����":��$�! �:��"'�3 entradas temperatura

��)����
��

	
 ��)����
��

	� ��)����
��

	


DIRIS O-m DIRIS O-p DIRIS O-b/ip DIRIS O-b/mstp
�:��"'�$'&���$�$�:��
�'�+�!������

�:��"'�$'&���$�$�:��
>��5��B���>P�

�:��"'�$'&���$�$�:��
�;����=�>

�:��"'�$'&���$�$�:���;�����
��=(>

��)����
��

		 ��)����
��

	� ��)����
��

	� ��)����
��

	�

4.2.2. Dimensiones

������!�pulg/mm

A

3.
54 90 3.
93

10
0

1.73
44

0.59
15

2.56
65

DIRIS O-iod DIRIS O-ioa DIRIS O-it DIRIS O-m DIRIS O-p DIRIS O-b/ip DIRIS O-b/mstp

A 1,77in / 45mm 2,12in / 54mm
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4.3. Presentación de sensores de corriente
;���������	
�!���!'$������!����'!���9'!����!��!'%�!U�$�%%��'!�I(�JX�����?$"�'��+��%�'�I(�J�'�v�*�+"�!�I(5J��N��
��K�%!���������!�'!�!��!'%�!�9�%&�������9��%!������)�%����!���9'!������!��"�$�'��!����K�!X��*�!�����!�'�9%'K�!'%��!��
�����!��!'%����"�Z�����9��%�'��!9�$QY$'���"�9��%�'�9�%&��������$'��*�:��%E9����@�!����%%'%�!����$�+"���'���"�$�"�+%��
@��"���9'����!��!'%�!'��%�$'�'$��'!�9'%���������	
��;��&E!X�"���!'$��$�:��9�%&������%����Z�%�"��9%�$�!�:�����"��
$���������&���$�:���"'+�"���������	
�x�!��!'%����$'%%������

DIRIS B-30 ���!'%�!����$'%%������(��=�(��=�(5

RecomendacionesU
���B��"�Z�%�9�%��"��$'��*�:��

de los sensores 
de corriente los 
$�+"�!���������'�
�H��K�"����!���9'��}�
X�
%�$�'X�9�%�!��%��Z��'!X�
�'��9����""��'!X�
	

P�$�������X���
�=�
x������!��?������
��
�
�������	�
�

-  Se recomienda montar 
todos los sensores de 
corriente en el mismo 
sentido.

������	
�	��
����
	
�	���	��
�����	
�	������
��	��
	�����	
�	�
�
��������
�

Longitud (m) Cantidad Referencia


X�

3 ��
��
��


4 ��
��
���

� ��
��
��



X


3 ��
��
���

4 ��
��
���

� ��
��
���


X	

3 ��
��
��


4 ��
��
��L

� ��
��
��



X�

3 ��
��
���

4 ��
��
���

� ��
��
��L

1

3 ��
��
��	

4 ��
��
���

� ��
��
��	

2

3 ��
��
���

4 ��
��
���

� ��
��
���

���$�!'�������"�Z�%�$�+"�!��H��K�"����!���"'!�$�+"�!��������X�%�!9���%�"�!�$�%�$��%Q!��$�!�%�$'&������!�@�"��
"'�������&E*�&������
�&��%'!�
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4.3.1. Sensores de corriente cerrados TE

N'!�!��!'%�!����$'%%������$�%%��'!�(��9�%&�������!��"�%�9���'!����&���$�:�����������!��"�$�:�����K��'��*�!�������
N��$'&9�$�����@��"�%�!9��'���"�9�!'����"'!���!@���'%�!�)�$�"�����"�������%�$�:���;��&E!X�!��9%'9'������&�%'!'!�
�$$�!'%�'!�9�%��9�%&���%��"�&'���7����%�$�'�����'�'���9'����$�+"���'�I$�+"�X�+�%%��v�*�+"��'�%Q����J�'�������!'9'%���
$�%%�"���8�'�����9"�������

]%�$��!��"�9��%�'��!9�$QY$'X�!'��%�$'�'$��'!�9'%���������	
�@�"��9%�$�!�:�����"��$���������&���$�:���"'+�"��!�E�
��%����Z����

4.3.1.1. Gama

TE-18 TE-18 TE-25 TE-35 TE-45 TE-55

Paso ��&& ��&& 25mm 35mm 45mm 55mm

Rango de 
corriente 
nominal In

5 … 20 A 
�����	; �
�=���
; �	���
�
; ��
�=��	
; 400 / 1000A

I máxima 24A L�X�; ��
; 300A L��; 1200A

Referencia ��
��
�

 ��
��
�
� ��
��
�

 ��
��
�
	 ��
��
�
� ��
��
�
�

4.3.1.2. Dimensiones

L

P

W

H

L

W

P

T
H

������!�pulg/mm TE-18 TE-25 TE-35 TE-45 TE-55

Paso 0,71
���I&'���7������%�!+'"�""'J

0,98
25

1,37
35

1,77
45

2,16
55

LxHxP 1,10 x 0,79 x 1,77

��*�

�*���

0,98 x 1,28 x 2,56

��*�	
X��*���

1,37 x 1,28 x 2,79
	��*�	
X��*�L�

1,77 x 1,28 x 3,38
���*�	
X��*���

2,16 x 1,28 x 3,93
���*�	
X��*��



Ventana (W) ø 0,33
���X�

0,53 x 0,53
�	X��*��	X�

0,82 x 0,82
21 x 21

1,22 x 1,22
31 x 31

1,61 x 1,61
41 x 41

Talón (T) - 0,69
�LX�

0,69
�LX�

0,77
��X�

0,85

�X�
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4.3.2. Sensores de corriente de núcleo abierto TR

N'!�!��!'%�!����$'%%����������?$"�'��+��%�'�(��9�%&�������!��"�%�9���'!����&���$�:�����������!��"�$�:���*�!������
!�������%�H�������%K���%�����"�$�+"���'��]%�$��!��"�9��%�'��!9�$QY$'X�!'��%�$'�'$��'!�9'%���������	
�@�"��9%�$�!�:��
���"��$���������&���$�:���"'+�"��!�E���%����Z����

4.3.2.1. Gama

���9%'9'����$���%'�&'��"'!X����L�;����

;X�9�%�����"�Z�%�K�%�'!���9'!����$�%��!�

TR-10 TR-16 TR-24 TR-36

Diámetro de 
paso

ø10mm ���&& ø24mm �	�&&

Rango de 
corriente 
nominal In

25 … 75A 32 … 100 A �	�=�


�; 


����

�;

I máxima �
; 120A 240A 720A

Referencia ��
��
��� ��
��
��
 ��
��
��	 ��
��
���

4.3.2.2. Dimensiones

PA

L

Ø W

C
B

H

������!�pulg/mm TR-10 TR-16 TR-24 TR-36

LxHxP 0,98 x 1,54 x 2,79

��*�	��*�L�

1,18 x 1,65 x 2,91
30 x 42 x 74

1,77 x 1,73 x 3,74
���*����*���

2,24 x 1,65 x 4,37
57 x 42 x 111

W 0,39
10

0,63
��

0,94
24

1,42
	�

A 2,28
��

2,40
��

2,83
72

3,23
�


B 0,57
��X�

0,75
��

0,87
22

0,87
22

C 1,02

�

1,22
31

1,34
34

1,59
�
X�
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4.3.3. ���������	��
���������
�������������������

�!�'!�!��!'%�!����$'%%������v�*�+"�!�(5X�H������"�Z����"�9%��$�9�'�����'�',!0�X�9�%&�����$�+%�%������&9"�����&��
���$'%%�����!�!���!���%�$�:������K�%�������!��$'�!�%�$$�:��v�*�+"��@�!��)E$�"��9�%��%�X�!����!��"������"'!��%&�%�'!�
�"#$�%�$'!����&���%��!��$�""����'��9�%��$�"�%&��������$���'!�9�%���q���%�9���'!����&�����������!��"�$�'��!�
�*�!�����!�@�9�%��"��%��"�Z�$�:�����9%��+�!�

4.3.3.1. Gama

���9%'9'�����%�!�&'��"'!X�9�%��$�+%�%������&9"�����&�����$'%%�����!X�C�!����


�;X�$'����)�%����!�)'%&�!�@�
tamaños de apertura. 

�!���$�!�%�'���������%��'%�9�%��9'��%����)'%&��"��!�q�"�$'%%�������]%�$��!��"�9��%�'��!9�$QY$'X�!��$'��$���
��%�$��&���������������	
�@��!�������Y$��'�9'%�#!���

TF-55 TF-120 TF-300

Longitud del 
bucle

55mm 120mm 300mm

Rango de 
corriente 
nominal In

��
����

; 500 … 2000A ��

����


;

Referencia ��
��
�L
 ��
��
�L� ��
��
�L


4.3.3.2. Dimensiones

0.71
18

3.
34 85

E
Ø

p

L

0.71
18

3.
34 85

1.49
38

E

p

Ø

L

������!�pulg/mm TF-55 TF-120 TF-300

Diámetro 2,16
55

4,72
120

11,81
300

p 6,77
172

14,80
	L�

37,08
��


E 0,23
�

0,43
11

0,43
11

L 59,05
1500
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4.3.4. Adaptadores para sensores 5A

B�����9���'%�9�%&�������"�Z�%����!��!'%��!�E���%�H���!�&���!�%������$'%%����������;��"�!�$����%�'�����$�!'�����!'�
������!��!'%�����!�����9'X�"��9%�$�!�:���"'+�"���������	
�x�!��!'%��'��!�E���%����Z����@���9����%E����"��9%�$�!�:��
��"�!��!'%��!'$���'�IK�%��'%&��V��������L��
����*'��W�9�%��&E!���)'%&�$�:�J�

4.3.4.1. Gama

Adaptador 5A

I nom. 5A

I máx. �;

Referencia ��
��
���

4.3.4.2. Dimensiones

L

P

W

H

������!�pulg/mm Adaptador 5A

LxHxP 1,10 x 0,79 x 1,77

��*�

�*���

Ventana (W) ø 0,33
���X�
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5. MONTAJE

N'!��9�%���'!�!��������!���!$%�+����"�&'���7�������������	
X����"'!�&:��"'!�'9$�'��"�!�@����"'!�!��!'%�!�
asociados.

5.1. Recomendaciones y seguridad
�'�!�"��%�"�!�$'�!����!����!���%�����I$�9Q��"'��
�����!�'!�@���K�%���$��!�X�9�����J

5.2. Montaje de DIRIS B-30

5.2.1. Montaje en carril DIN

�'���7� ��!&'���7�

1

2

0,29 o 0,59
LX��'���

1,38  
35

1 2

5.2.2. Montaje en pletina

0,19 in
5 mm

3,
94

 in
10

0 
m

m
 

(�9'�����'%��""'U���
>�%�����9%����U�
X�8&�
Arandela Ø 0,47pulg.��
�&&�&E*�&'
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5.2.3. Accesorio de precintado para sensores

Referencia Tapa de precintado de las conexiones

��
��
�

 x20

1

3

4

2

5.3. Montaje de los módulos opcionales

5.3.1. Montaje del módulo opcional en DIRIS B-30

��������	


1 3 4

�:��"'�
opcional

2 ����� � 	


5.3.2. Montaje del módulo opcional en módulo opcional

�:��"'�'9$�'��"

1 3 4

�:��"'�
opcional

2 �:��"' '9$�'��"
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��!9���%�"�!�%��"�!������!��"�$�:��!��������!U

[���!�9'!�+"��&'���%����&E*�&'������&:��"'!�'9$�'��"�!������������	
�
[���!�9'!�+"�����"�Z�%����!'"'�&:��"'���&9�%���%��I����������J�
[���!�9'!�+"�����"�Z�%����!'"'�&:��"'�$'&���$�$�:��������I��������&JX�H�����+�%E���!��"�%!���"�?"��&'�
[���"�$'�7���'���������	
�$'��!�!�&:��"'!�'9$�'��"�!���+����!��"�%!��!'+%�����$�%%�"���8�'�����9"������

5.4. Montaje de los sensores cerrados TE

5.4.1. Accesorios de montaje

;�$'������$�:��!�����&�%���"'!��$$�!'%�'!����&'���7��H���!��!�&���!�%���$'��"'!�!��!'%�!U

Referencia Paso 5�7�$�:��9"������@�$�%%�"�
��8

5�7�$�:��$�%%�"���8 5�7�$�:��9"����� 5�7�$�:�����+�%%�

��
��
�

 
��
��
�
� TE-18 ����� x 1

��
��
�

 TE-25 ����� x 2 x 4

��
��
�
	 TE-35 ����� x 2 x 4 x 2

��
��
�
� TE-45 ����� x 2 x 4 x 2

��
��
�
� TE-55 ����� x 2 x 4 x 2

5.4.2. Montaje en carril DIN

TE-18 - > TE-55
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5.4.3. Montaje en pletina

TE-18

1x
��0,17 / �X
�
���&E*� 
�8&�
���&E*�
�8&

0,81 


X�

1,05 

�X�

1

1

2

2

2
2

3

3

TE-25 - > TE-55

4x
��0,20 / �X
�
���&E*� 
�8&�



21ES��������	
�����
����������������

5.4.4. Montaje en cable

TE-18 TE-25 - > TE-55

2

3

1

8���9%���%����%���%�%�$'���$�'%�!�8��;��N;����+�7'�(�8��\8�>�N�]���;X�@��H���9'�%Q���
9%'��$�%!����!$�%��!��"#$�%�$�!X�H��&���%�!�@��%$'!��"#$�%�$'!�
��)��������
�
�
�
	


5.4.5. Montaje en barra

TE-35 - > TE-55

A

A A

C

B Montajes posibles:
A+B, A+C

0,4Nm llave 
de 4

B

C

8���9%���%����%���%�%�$'���$�'%�!�8��;��N;����+�7'�(�8��\8�>�N�]���;X�@��H���9'�%Q���
9%'��$�%!����!$�%��!��"#$�%�$�!X�H��&���%�!�@��%$'!��"#$�%�$'!�
��)��������
�
�
�
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5.4.6. Agrupación de los sensores

TE-18 TE-25 - > TE-55 TE-35 - > TE-55

1,42
	�

�'���7������%�!+'"�""'

2x

�'���7�����"Q���

1x

�'���7������%�!+'"�""'

;$$�!'%�'!����&'���7��9�%��"����%�9�$�:�����!��!'%�!U

Referencia �$"�!��9�%��&'���7�����"Q��� �$"�!��9�%��&'���7������%�!+'"�""'

��
��
��� x30

�!�'!��$$�!'%�'!�!����+���9���%�9'%�!�9�%��'�

5.4.7. Accesorios de precintado para sensores

21

Referencia Tapa de precintado de las conexiones

��
��
�

 x20

�!�'!��$$�!'%�'!�!����+���9���%�9'%�!�9�%��'�
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5.5. Montaje de los sensores de núcleo abierto TR

5.5.1. Montaje en cable

1
�"�$

4433
2

K

L

III

LL

I

�'���7��?��$�&��������
$�+"�!�	

P���!"��'!

8���9%���%����%���%�%�$'���$�'%�!�8��;��N;����+�7'�(�8��\8�>�N�]���;X�@��H���9'�%Q���
9%'��$�%!����!$�%��!��"#$�%�$�!X�H��&���%�!�@��%$'!��"#$�%�$'!�
��)��������
�
�
�
	


;���!����$�%%�%��"�!��!'%�(�X�$'&9%'+�%�H����"����%�C��%%'��!�#�"�&9�'�I!���$'���&���$�:�����
$'%%'!�:�J
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5.6. �	
���������	����
�	
��������������

5.6.1. Montaje del integrador

Carril Din Pletina Chasis

1,38  
35

0,29 o 0,59
LX��'���

1

2

�����
X�8&�
Arandela 
��0,47in 
���
&&�&E*�

0,19
5

3,
94

10
0

5.6.2. Montaje en cable

=

=

=

=
>'!�$�:��$���%����
para una 
&���$�:������"�"�$

8���9%���%����%���%�%�
$'���$�'%�!�8��;��N;����
+�7'�(�8��\8�>�N�]���;X�
@��H���9'�%Q���9%'��$�%!��
��!$�%��!��"#$�%�$�!X�
H��&���%�!�@��%$'!��"#$�%�$'!�

��)��������
�
�
�
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5.6.3. Barra

=

=

=

=

>'!�$�:��$���%����
para una 

&���$�:������"

�"�$

8���9%���%����%���%�%�
$'���$�'%�!�8��;��N;����
+�7'�(�8��\8�>�N�]���;X�
@��H���9'�%Q���9%'��$�%!��
��!$�%��!��"#$�%�$�!X�
H��&���%�!�@��%$'!��"#$�%�$'!�

��)��������
�
�
�
	


5.7. Montaje del adaptador 5A

4

3

1

2Transformador 
de corriente 
secundaria 5 A

8���9%���%����%���%�%�$'���$�'%�!�8��;��N;����+�7'�(�8��\8�>�N�]���;X�@��H���9'�%Q���
9%'��$�%!����!$�%��!��"#$�%�$�!X�H��&���%�!�@��%$'!��"#$�%�$'!�
��)��������
�
�
�
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6. CONEXIÓN 

6.1. Conexión DIRIS B-30

4x entradas sensores 
de corrienteRS485�I%�)����
��



J

7 mm

%Q���'�
X���&&2 ����X��&&2

v�*�+"��
X���&&2 ����X��&&2

3 posiciones 
��%'!$��
X
��8&�&E*�

%Q��
v�*

3 posi
��%'!$

2 entradas digitales

7 mm

%Q���'�
X���&&2 ����X��&&2

v�*�+"��
X���&&2 ����X��&&2

��9'!�$�'��!�����%'!$��
X
��8&�&E*�

2 e

Módulos opcionales

������%���!=!�"���!U 
���'� 
���'� 
����

����'&���$�$�:�U 
����& 
���9 
���+=�9 
���+=&!�9

Entradas de 
tensión
�
�	

P;��I>C=8J 
�L��

P;��I>C=>CJ���

Pantalla  
DIRIS D

Alimentación 
auxiliar
��
�
	
P;�

USB
��$%'�B�����9'��

10 mm

%Q���'�
X
�&&2 ���
X��&&2

v�*�+"��$'����%&���" 

X
��&&2 ����X��&&2


*�
�9'!�$�'��!���!9%����$���

10 mm

%Q���'�
X
�&&2 ���
X��&&2

v�*�+"��$'����%&���" 

X
��&&2 ����X��&&2


*���9'!�$�'��!���!9%����$���

Entradas sensores 
de corriente

B��"�Z�%����$�+"����������
9�%��"��9����""�X�'����$�+"��
�H��K�"����X���9'U��}��%�$�'X�
9�%�!��%��Z��'!X��'�+"�����'X�
	

P�$����������
�=�x������!��?��
������
�
������	X
�
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Alimentación de los módulos opcionales

V2 VNV3 V1VNV1

N
L

Medida de tensión y alimentación auxiliar

1
2

IN

12 VDC

I 04

2 entradas alimentadas por el producto

1
2

IN

10-30 VDC

I 04

2 entradas con alimentación exterior

Medida de corriente

NCR
S

48
5

LIY
C

Y-C
YI 01

RS485 RJ9 para DIRIS D-30
I;��'�"�&����$�:��@����'!J

110-230VAC
N

L1

L2

L3

V2 VNV3 V1VNV1

N
L

111

Alimentación separada

N
L

N

L1

L2

L3

V2 VNV3

110-230VAC

V1VNV1

1111

Autoalimentación
�!�9'!�+"��$'��$��%�"���"�&����$�:��$'��!'"'��&9"��%�
"�!�+'%��%�!�I+'%��!���!�����'!����!���9%'9:!��'J

1. * Fusibles 0,5 A gG / 0,5 A clase CC1. * Fusibles 0,5 A gG / 0,5 A clase CC

R
J9

RJ12

I 04I 03I 02I 01

110-230VAC

V2 VNV3 V1VNV1

N

L

N

L

N

L

*

�\�BN���>���8;N���\�BN���>���8;N�
�\�BN���>���8;N�	
�\�BN���>���8;N��

DIRIS B

j�5�!�+"��
X��;��]�=�������
;��]�=�
X��;�$"�!����
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6.2. Conexión de los módulos opcionales

6.2.1. Módulos entradas/salidas

7 mm

7 mm

Alimentación
I��
�
	
P;�J

7 mm

%Q���'�
X���&&2����X��&&2

v�*�+"��
X���&&2�����X��&&2
%Q���'�
X���&&2����X��&&2

v�*�+"��
X���&&2�����X��&&2

%Q���'�
X
�&&2 ���
X��&&2

v�*�+"��$'����%&���"�
X
��&&2 ����X��&&2

%Q���'�
X���&&2 ����X��&&2

v�*�+"��
X���&&2 ����X��&&2


*
�9'!�$�'��!�����%'!$��
X
��8&�&E*� ��9'!�$�'��!�����%'!$��
X
��8&�&E*�


*�
�9'!�$�'��!���!9%����$���

��9'!�$�'��!�����%'!$��
X
��8&�
&E*�

%Q�
v�


*�
�9

10 mm

DIRIS O-iod
�:��"'�2 

entradas/salidas 
������"�!

��)����
��

	


DIRIS O-ioa
�:��"'�2 
entradas/salidas 
���":��$�!
��)����
��

	�

DIRIS O-it
�:��"'�3 entradas 

temperatura
��)����
��

	


7 mm

%Q���'�
X���&&2����X��&&2 

v�*�+"��
X���&&2�����X��&&2


*��9'!�$�'��!�����%'!$��
X
��8&�&E*�

7 mm

%Q���'�
X���&&2 ����X��&&2

v�*�+"��
X���&&2 ����X��&&2

��9'!�$�'��!�����%'!$��
X
��8&�&E*�

>(�

�'�>(�




INPUT

OUTPUT

DIRIS O-iod

S
U

P
P

LY

Alimentación de módulos 
opcionales  DIRIS O-iod y O-ioa

INPUT

OUTPUT

DIRIS O-ioa

IN3

DIRIS O-it

IN1 IN2
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6.2.2. Módulos de comunicación

DIRIS O-m
�:��"'�

$'&���$�$�:��
�'�+�!������
��)����
��

		

DIRIS O-p
�:��"'�
$'&���$�$�:��
>��5��B���>P�
��)����
��

	�

7 mm

%Q���'�
X���&&2 ����X��&&2 

v�*�+"��
X���&&2 ����X��&&2

	�9'!�$�'��!�����%'!$��
X
��8&�&E*� �B���

Alimentación
I��
�
	
P;�J

AAAAAAlAAAAAAAAAAAAAAAAAA im

10 mm

%Q���'�
X
�&&2 ���
X��&&2

v�*�+"��$'����%&���" 

X
��&&2 ����X��&&2


*�
�9'!�$�'��!���!9%����$���

�'�+�!������ >��5��B�

	

>��5

DIRIS O-b/ip
�:��"'�

$'&���$�$�:��
�;����=�>

��)����
��

	�

DIRIS O-b/mstp
�:��"'�
$'&���$�$�:��
�;�������=(>
��)����
��

	�

7 mm

%Q���'�
X
�&&2 ���
X��&&2 

v�*�+"��
X
�&&2 ���
X��&&2

��9'!�$�'��!�����%'!$��
X
��8&�&E*�

Alimentación
I��
�
	
P;�J

AAAAlAAAAAAAAAAAAAAAAAAAAAAAAAAAAA im

10 mm

%Q���'�
X
�&&2 ���
X��&&2

v�*�+"��$'����%&���" 

X
��&&2 ����X��&&2


*�
�9'!�$�'��!���!9%����$���

RJ45

�;����=�> �;�������=(>

R

�;

DIRIS O-m RS485

SUBD 9

DIRIS O-p

ETH

DIRIS O-b/ip DIRIS O-b/mstp
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6.3. Conexión de los sensores de corriente

6.3.1. Principio de conexión

DIRIS B-30 ���!'%�!����$'%%������(��=�(��=�(5

��$'&����$�'��!U

���B��"�Z�%�"'!�$�+"�!���������9�%��"'!�!��!'%�!����$'%%�����X�'�+����$�+"�!��H��K�"����!X���9'U��}�
�
%�$�'X�9�%�!��%��Z��'!X��'��9����""��'X�	

P�$����������
�=�x������!��?��������
�
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- Se recomienda montar los sensores de corriente en el mismo sentido.

6.3.2. Detalle de las conexiones según el sensor de corriente

TE TR TF

��+"��
��������

para sensores 
de corriente

�"�$

>��� 
DIRIS B

����������,�%�

��+"����������9�%��
sensores de corriente

8'�9'��%����$'���$�'�$'��
���!�'��!�9�"��%'!�!

>��� 
DIRIS B

����������,�%�

�"�$

��+"��
��������

para sensores 
de corriente

>%�$�����'����
la tapa

�"�$

��
para s

de c

>%�$

1

3

2

>�� 
DIRIS B

����������,�%�
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6.3.3. Conexión a la red eléctrica y a las cargas

��������	
�9��������"�Z�%!������)�%����&��������%���!�&'�')E!�$�!X�+�)E!�$�!�'��%�)E!�$�!�

����!���&���%��9'�%E��&���%!����)�%����!�$�%��!�!�&�"�E���&����X�9�%&������'������&9"���v�*�+�"��������&'���7��
���"����!��"�$�:���N�!�$�%��!�!��&�����$'��K�%�'!���9'!����!��!'%�!�I$�%%��'!X�����?$"�'��+��%�'X�v�*�+"�!J��"����'!�
���)��$�:�����"���9"�$�$�:����"��&9�"&�����%����������	
�@�!�!�!��!'%�!��!'$���'!�!���)�$�?��$'��$�+"�!�$'��
$'��$�'%�!��}�
���!�'!�$'��$�'%�!�9�%&��������&'���7��%E9��'�!�����$�!��������C�%%�&�����!X�!���%��!�'!����
��K�%��%��"�$'��$�'%X����9"����!���%����X�$'������$$�:�����'&E��$����"�!��!'%�$'��$���'�

;��&E!X���������	
�������Y$��"��&�@'%Q�����"'!���9'!����$�%���&��!�%�+"�!U�&'�')E!�$�!X��%�)E!�$�!�$'��'�!���
����%'X����"�Z���'��X�
X�	�'���!��!'%�!�9�%��$�%��!��H��"�+%���!�'��'��H��"�+%���!���!�9'!�+"��&���%�K�%��!�$�%��!�
!�&�"�E���&�����

N��9%�$�!�:�����"��$���������&���$�:���"'+�"���������	
�x�!��!'%�!��!�E���%����Z�����N����%���Q�����9%�$�!�:��
%�H���%���"��&9"�'����$�+"�!���������'��H��K�"����!�9�%��"'!�!��!'%�!����$'%%������

��	�	������%��!�$'�Y��%�+"�!����)��$�:����"���9'����%��

N����+"��!���������%�!�&��"�!�$�%��!�H����!�9'!�+"��$'�Y��%�%�!��?���"���9'����%������"����!��"�$�:�

Tipo de red Carga configurable

1P+N �>x8�����(

2P 
>�����(

2P+N 
>x8���
�(��=��
>�����(��=���>x8�����(

3P 	>���	�(��=��	>���
�(��=��	>�����(

3P+N 	>x8�����(��=��	>x8���	�(��=��	>x8�����(��=��	>���	�(��=��	>���
�(��=��	>�����(��=���>x8�����(

��	�	�
����!$%�9$�:�����"�!�9%��$�9�"�!��!'$��$�'��!����%���!�@�$�%��!

����

��

3P+N – 4CT

I

I01 I02 I03 I04

N

V1 V2 V3 VN

V

(1)

L1

L2

L3

3 + N ��%����%�)E!�$�

���!'%����$'%%������I�(J

Bornera corriente B-30�'%��%�����!�:����	


�����%�)E!�$��x�8���%'�$'����
sensores de corriente

CT
Sensor de 
corriente

3

��%����H��"�+%���

3

��%���
desequilibrada
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��������%�������$'%%�������!�����K����"��P�%�"'!�!��������!��7�&9"'!����$'��*�:�U

Trifásica + Neutro 
3P+N – 4CT 
I��$�%����%�)E!�$��x�8���%'�&����'J

Trifásica + Neutro 
3P+N – 3CT  y  3P – 1CT  
I��$�%����%�)E!�$����!�H��"�+%����x�8���%'�$�"$�"��' 
x���$�%����%�)E!�$���H��"�+%���J

I

I01 I02 I03 I04

N

V1 V2 V3 VN

V

(1)

L1

L2

L3

3 + N

N

V1 V2 V3 VN

V

(1)

I

L1

L2

L3

3

I01 I02 I03 I04

3 + N

Trifásica + Neutro 
3P+N – 3CT  &  1P+N – 1CT 
I��$�%����%�)E!�$��x�8���%'�$�"$�"��' 
x���$�%���&'�')E!�$�J

Trifásica 
3P – 3CT  y  3P – 1CT 
I��$�%����%�)E!�$����!�H��"�+%����x���$�%����%�)E!�$��
�H��"�+%���J

1

N

V1 V2 V3 VN

V

(1)

I

L1

L2

L3

I01 I02 I03 I04

3 + N

V1 V2 V3 VN

V I

L1

L2

L3

3

I01 I02 I03 I04

3

Trifásica 
3P – 2CT (x2) 
I
�$�%��!��%�)E!�$�!jJ

Trifásica 
3P – 1CT (x4) 
I��$�%��!��%�)E!�$�!��H��"�+%���!J

V1 V2 V3 VN

V I

L1

L2

L3

I01 I02 I03 I04

3 3

V1 V2 V3 VN

V I

L1

L2

L3

3333

I01 I02 I03 I04

�5�!�+"�U�
X��;��]�=�������
;��]�=�
X��;�$"�!����
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Bifásica + Neutra 
2P+N – 2CT (x2) 
I
�$�%��!�+�)E!�$�!J

Bifásica 
2P – 1CT (x4) 
I��$�%��!�+�)E!�$�!J

(1)

V1 V2 V3 VN

V I

L1

L2

N

I01 I02 I03 I04

2 + N2 + N

I

V1 V2 V3 VN

V

L1

L2

I01 I02 I03 I04

2222

Monofásica 
1P+N – 1CT (x4) 
I��$�%��!�&'�')E!�$�!J

V I

V1 V2 V3 VN

L1

N

I02 I03I01 I04

(1)

1 1 1 1

5�!�+"��
X��;��]�=�������
;��]�=�
X��;�$"�!����
���$�!'�������'��"�&����$�:�X��!���$�!�%�'��q���%����)�!�+"���"�����%'�

�5�!�+"�U�
X��;��]�=�������
;��]�=�
X��;�$"�!����

�����	�����	���	��
����
���

;!�&�!&'X��"�!')�,�%������	��
�!�9�%&�����"���%�&�$C�!�'�%�!�K�%�����!����$'�Y��%�$�:��9�%��"'!���9'!����$�%���
y las tensiones de red asociadas.

3P – 2CTUX��!���$'��*�:��%���$��������
X�_�"��9%�$�!�:�����"�!�)�!�!X�$�@��$'%%������!������$��9'%�$E"$�"'�
K�$�'%��"�

3P – 1CTU��!��!�$'��*�'��!�%�H���%�������%����%�)E!�$��9�%)�$��&������H��"�+%����

6.3.4. Conexión de la tierra funcional

���%�$'&������$'��$��%�"�����%%��)��$�'��"�9�%����%����Z�%�����9%�$�!�:��&��%'":��$��:9��&��@�����&�7'%��&�!�K�����
=���&�������9�%��"��$'&9���+�"������"�$�%'&���#��$��I$"�!��������&�!�:��$'���$���J�
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7. LEDS DE ESTADO Y AUTO-DIRECCIONAMIENTO

7.1. LEDs de estado
Los leds permiten conocer el estado del producto en cualquier momento.

�"�+'�:�������%�$$�'��&����'�9�%&�����!����%����'&E��$�&�����������%�$$�:���'�+�!���!���"��9�!�%�"��

5����������"�&����$�:�

�'�:�������%�$$�'��&����'

Alarma ���%'"'�Q�

�'&���$�$�:����

�!���'���"�N�� 5�7' Intermitente Impulso

ON
���)��$�'��&����' �
�!�����'!������������&���'�

�'�+�!�9�%��"��������Y$�$�:����"�
�9�%��'�I9����""��%�&'��X�����J

��!�����'��"��%%��H��

ALARM

`�@������"�%&���#$��$��I":��$�=
���":��$�J��$��K��I�' prioritaria 
!��C�@������"�%&�����9��!������
!�%K�$�'��"�&�!&'����&9'J

`�@��"�&��'!������"�%&�����
9��!������!�%K�$�'��$��K��I!��!'%�
���$'%%��������!$'��$���'X�
��!�H��"�+%�'�P=�X��J

��!�����'��"��%%��H��

COM >%'+"�&�������%�$$�'��&����'� ��%�$$�:���� ��!�����'��"��%%��H���@��"��%���%�
una señal recibida

- - �'%%�!9'�����"�9�!'�����&9�"!'�
&��%'":��$'

7.2. Auto-direccionamiento
�"�&'�'����'���%�$$�'��&����'�9�%&����"���!����$�:�����'&E��$�����"�!���%�$$�'��!���"'!�9%'��$�'!�$'��$���'!�
��"��9�!�%�"����!���&'�'��!�$'&9���+"��?��$�&�����$'��"'!����"�Z��'%�!����%���!���9'�������]�	
�@�����,�%���N��
�!����$�:�������%�$$�'��!��!�&����"����"'!�'�%'!����"�Z��'%�!�I������;J�@�$'����'%�!�I��B8(��J�

`�@��%�!�&'�'!���!9'��+"�!U

[��'�'���������$$�:��@���%�$$�'��&����'����'&E��$'!

[��'�'�
�������$$�:�����'&E��$��@��"�$$�:�����"�!���%�$$�'��!

[��'�'�	�������$$�:�����'&E��$��@��"�$$�:�����"�!���%�$$�'��!�!��?���"��?&�%'����!�%���

�"�&'�'����!�&����"�IK�%���!$%�9$�:��&E!��+�7'J�

N'!�&'�'!�
�@�	�%�H���%����"��!'�������'%�����'%�$'����!@��'�Y����!��"��'���!�'!�
�&'�'!�!����!$%�+�������"�
&����"���!@��'�Y��
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Descripción del modo 1 N���9�%9������� N�����$�����'�$'������&�����

;��'���%�$$�'��&����'���!9'��+"��9�%�U 
��������������=����������5

>�!�%�"�
DIRIS G

������'� ������'�

>�"!�% 
3 s

>�"!�% 
3 s

����
�!

>�"!�% 
3 s 1

>�"!�% 
3 s 6

4a 4b

2

7 7 7

5a 5b

33 3

8'��U���%������"����'���%�$$�'��&����'X�"��"Q�����������!�E�%�!�%K������"���!����$�:�������%�$$�'��!�@��'�9�����
C�+�%�!�&�"�E���&���������?������%$�&+�'�������'!�
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8. COMUNICACIÓN

8.1. Generalidades
���)��$�:�����!��%�)�%��$��X���������	
�!��$'&���$��9'%�������!��?���"�9%'�'$'"'��'�+�!�'�9'%�%���'�
)%�$���$���I�5J���'�������X���������	
�I%�)����
��



J�9������!��%�$'��$���'���%�$��&����������'%�����'%X���
���>N��'���"�!�9�!�%�"�!�������]�	
X�]��
X�]��
�@�]��
�IK�%��"�&����"�$'%%�!9'��������9�%��&E!�����""�!J�9�%��
�"��!'����"'!����'!���'���5X���������	
��5�I%�)����
��



J�!��$'&���$��$'��"�!�9�!�%�"�!�������]��
�@�]��
����
K�%!�:�������=�5�I%�)�%��$��!U���
��
	
��@���
��
	
	J�

�7�&9"'������!��"�$�:��H��������%����������	
��5X���������	
�������@�'�%'!�9%'��$�'!�$'������9�!�%�"��
������]��
�'�]��
U

������� 
RF

������� 
RF

Dirección Modbus por 
������	���������!"#�$

����� ����������

��C�%���

��������
�����

��������
�����

DIRIS
��B8(��

>�!�%�"��������]��
�'�]��

�������5�=���C�%���

��%K��'%�,�+
O��P��O

��9�%K�!�:��`{>��P��O

8.2. Normas RS485
N��$'&���$�$�:���������!�E���!9'��+"�����"'!���������	
�I%�)����
��



J������)�$�?��&�����������9��%�'�!�%���
������I
�'�	�$'���$�'%�!J�!��?���"�9%'�'$'"'��'�+�!��(BX�H���9�%&�����"��!'����"'!�9%'��$�'!���!������
'%�����'%X����>N��'�����9�!�%�"��

�"�9%'�'$'"'��'�+�!��&9"�$�������E"'�'�!��?�������!�%�$��%��&��!�%'=�!$"�K'���"�&'�'����$'&���$�$�:���!��(B�
I��&'���(�%&���"�B���J���������$'�Y��%�$�:���!�E���%X����9��%�'�������9�%&����9'��%����%�"�$�:��	
�9%'��$�'!�
$'�����'%�����'%X����>N��'�"��9�!�%�"����������!���$�������
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��������	
�
�����

��������	
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�����

>�!�%�"� 
DIRIS G

��"	#

��"	#

��C�%���

�!���$�!�%�'����"�Z�%����$�+"�����$'��*�:��$'�����9�%��%��Z��'��9����""��'���9'�N�{�{������&+�����!�$'��
����%)�%��$��!�'����%���!����"'�������$'�!���%�+"��@�$'������"�'��?&�%'����9%'��$�'!X�!��%�$'&���������"�Z�%����
9�%��%��Z��'��9����""��'�$'������9����""�&����'�����%�"���9'�N�{�{��{�

���"'!�
��*�%�&'!����"��$'��*�:���!�����!9��!�+"��9'��%�����%�!�!���$�������

�'C&�'!�

���9%'9'%$�'�������%�!�!���$��������%&���$�:������

��C&�$'��$������������	
�@�$����9�!�%�"��������]�

8.3. Normas de radiofrecuencia (RF)
N��$'&���$�$�:�����"E&+%�$��9'%�%���'�)%�$���$���I�5J��!�E���!9'��+"�����"'!���������	
�%�)�%��$�����
��



��
N�!�!�q�"�!�!���%��!&�����9'%�%���'�)%�$���$������"��+��������)%�$���$����������`Z��N'!���������	
�H������"�Z���
"��$'&���$�$�:�����"E&+%�$��!���!'$��%E����"�!�9�!�%�"�!�������]��
�@�]��
����K�%!�:�������=�5�@�!�%E��K�!�'!�
$'&'��'�+�!��(B��!$"�K'!�9'%��!��!�9�!�%�"�!�

�!��!�9�!�%�"�!�%�$'����"'!����'!����"'!���������	
����"E&+%�$'!�9�%'���&+�#�����"'!���������	
���'�%'!�
9%'��$�'!�I�'����!X���%�!���J�9'%�$'��*�:������������"'�!�$�!�K'X�"'!����'!�!��9'�%E���%��!)�%�%������'%�����'%�9'%�
��C�%����!��?���"�9%'�'$'"'��'�+�!�(�>�

�"�!�%K��'%�,�+�O��P��O���$'%9'%��'����"��9�!�%�"��')%�$��)��$�'��!��K��Z���!����K���"��$���@�K�!��"�Z�$�:�����
���'!�I$'�!�"��%��"�&����"�$'%%�!9'��������9�%��&E!�����""�!J�

N'!���������	
��H��9��'!�$'���&9�"&�����$'&���$�$�:�����"E&+%�$'�!'��9�%��$�"�%&���������%�!����!�9�%��
���"�Z�%�$�%��!�!������!����"���%�!��"�7��'!�@���!"��'!�!�����$�!����������!��"�%�����&9�"&�����$'&���$�$�:��9'%�
cable.
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�7�&9"'������!��"�$�:��H��������%����������	
��5�$'������9�!�%�"��������]��
�'�]��
U

�����

>�!�%�"�
�������5�=���C�%���

RF

��C�%���

��������	
�
RF

��������	
�
RF

��������	
�
RF

8.3.1. �������
����
B��"�Z�%�?��$�&�����"�!�������!�%�$'&������!�9'%���������

��������	
��5�!��$'&���$����������!���$������	

�&��%'!����$�&9'�"�+%��

N����!�����'$�9�$�:����&��������9��������"��)%�$���$������"�Z�����N��!�"�$$�:�����"��)%�$���$���!���)�$�?��
&��������"��C�%%�&���������$'�Y��%�$�:����!@��'�Y��

N����+"��!�������������$��"����!�����'$�9�$�:����&���������)��$�:�����"��)%�$���$����"������@��"�$'�!����������?&�%'�
&E*�&'������������	
�$'��$��+"�!�

N° Canal Frecuencia (MHz) Tasa de ocupación admitida Número máximo de 
DIRIS B-30 conectados
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���?��"�!��'%&�!��8	

�


�!'+%���"��"$��$�����"�!��&�!�'��!�%���'�@����L

	�!'+%���"�Q���$������!'����"��
+������5������`Z�

8'��U�9�%��%�!9���%�����!9�$��&����'����)%�$���$������


�0`ZX�"�!�9�!�%�"�!��	��@��	���'�!'�����"�Z�+"�!��"�
mismo tiempo.
j����"�9'%���)�$�'�

8.3.2. Declaración de conformidad CE
N����$"�%�$�:�����$'�)'%&�����������"'!���������	
��5��!�E�
��!9'��+"�����"��!�����������%�$$�:�U�
www.socomec.com/en/diris-b

8.4. Tablas de comunicación
N�!���+"�!����$'&���$�$�:��@�"�!��*9"�$�$�'��!��!'$����!��!�E��
��!9'��+"�!����"��9E���������'$�&����$�:�������������	
�����"�
!���'�����%���������������"��!�����������%�$$�:�U
www.socomec.com/en/diris-b
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9. CONFIGURACIÓN

N��$'�Y��%�$�:��9������)�$���%!��&���������"�!')�,�%�����$'�Y��%�$�:����!@��'�Y��'���%�$��&�������!����"�
��!9"�@�%�&'�'���"�!')�,�%����!@��'�Y��9�%&����$'�Y��%�%���������	
���%�$��&�����9'%�������'�B�����"��!'���"�
9��%�'�B���%�H���%��"����!��"�$�:��9%�K��������!@��'�Y��

�����'���������	
��!�E��!'$���'���"��9�!�%�"��������]�	
X�]��
X�]��
�'�]��
X�!��9�����$'�Y��%�%����%�K#!����
#!���9'%���C�%����'�B���

>�%��"��$'�Y��%�$�:����!����"���!9"�@�%�&'�'X�$'�!�"��%��"�&����"���"���!9"�@�

9.1. �	
%�&
���'
�������*��+��	
%�

9.1.1. Modos de comunicación

��
�!$�����
	
��
�	����	��
�!	
������	%'*:;

��������	
�
�����

��+"��B���
para la 

$'�Y��%�$�:�U�
%�)����
��

�


��!@�
�'�Y�

>�

B��

��
�!$�����
	
��
�	����	��
�!	<��	<�������	%��=��
��;

P���"��$��

����������

>�!�%�"�

��C�%���

��������	
�
�����

��������	
�
�����

��!@�
�'�Y�
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9.1.2. ����	������������

��!@��'�Y���!����!')�,�%�����$'�Y��%�$�:��H���9�%&����$'�Y��%�%�"'!�9%'��$�'!����&���%��!��$�""���N��
$'�Y��%�$�:��$'�!�!������"'!�!��������!�9�!'!U

Red —>���%��!�—>��#�'�'����&���$�:��—>����������!���&�&'%�Z�%�—> Alarmas —>�5������"��$'�Y��%�$�:�

(1)

(2)

>'%�$����9�%E&��%'����$'�Y��%�$�:��!�"�$$�'���'�(1) �9�%�$������9����""���!9�$QY$��9�%!'��"�Z�������)��$�:��
del producto conectado (2).

��
�!$�����
	
�	��	��


����"�&��?����$'�Y��%�$�:�����"��%����"#$�%�$�X��"��!��%�'��"�����"���9'����%���I�%�)E!�$�X�&'�')E!�$����JX�"�����!�:��
�'&���"X�"��)%�$���$������"��%��X��"�!�����'����%'��$�:�����"�!�)�!�!�@��"��K�����"��!'��������%��!)'%&��'%����
���!�:��
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��
�!$�����
	
�	���	���!��

�"��?&�%'�@��"���9'����$�%��!��!�E���$$�!�+"�!�����"�&��?����$'�Y��%�$�:�����"�!�$�%��!���"��!��%�'���&+�#��
9�������Y��%�"��$'%%�������'&���"X��"��'&+%�����"��$�%��X�!���!'�@�!��"'$�"�Z�$�:�����"����!��"�$�:���"#$�%�$��

Método de cálculo

N'!�&#�'�'!����$E"$�"'����"'!���!����'!�9�%E&��%'!��"#$�%�$'!�@�"'!����&9'!���������%�$�:��!����Y��������!���
pantalla.

Alarmas

�"���9'�@�"��$'�Y��%�$�:�����"�!��"�%&�!�!���)�$�?��9'%���!@��'�Y���K�%��"�$�9Q��"'�V��
��;N;��;��X�9�������
9�%��&E!�����""�!�
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9.1.3. Ajuste de la hora de los productos

��!�����!@��'�Y�X��"��7�!������"��C'%��!��%��"�Z����!������!�%K��'%��8(>�'����)'%&��&����"��N����)�!�:�����"��
C'%�����"'!�9%'��$�'!�$'��$���'!�!��9�����%��"�Z�%����'&E��$�&�����!��?�����9�%E&��%'����)%�$���$�������7�!���
���C'%��

>�%��H����'�'!�"'!���!9'!���K'!�$'��$���'!��������"��&�!&��C'%�X�!����+�����"�Z�%�"��9�!�%�"��������
]�'�"��9����""��&�"��9���'�����������,�%�����
�9�%���"��7�!������"��C'%��
8'����"�$��"��)��$�:������7�!������"��C'%���������9����""����������	
�&'�'9���'�$'&'�9�%����������
$'�Y��%�$�:��&�"��9%'��$�'�
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9.2. �	
%�&
���'
����������:��+�
�;	�	���������!"

9.2.1. Modos de conexión

��
�!$�����
	
��
�	
��<���	������	%?@Q;�

�}�

��������	


Display

�'�!�"��%��"�&����"���"���!9"�@���������	
�9�%��&E!�����""�!�

��+"�!����$'��*�:����"���!9"�@�%�&'�'�I�}�JU

Longitud (m) Cantidad Referencia
�X� 1 ��
��

�


3 1 ��
��

��

���$�!'�������"�Z�%�$�+"�!��H��K�"����!���"'!�$�+"�!��������X�%�!9���%�"�!�$�%�$��%Q!��$�!�%�$'&������!�IK�%��"�
$�9Q��"'�V�������'��*�:����������	
�X�9����
�J�@�"��"'�������&E*�&�����	�&��%'!�
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10. ALARMAS

10.1. Alarmas de eventos
>����������%�%!���"�%&�!����$�!'����!�9�%�$�:����"��&+%�"����&�����!��"#$�%�$�!X����$'�!�&'!X����K�%��$�'��!�
�����K�"�'����$�&+�'�����!���'����"�!����%���!��;��&E!X�9�����C�+�%���!�����!�$'&+���$�'��!�����"�%&�!�

���%���!�%���C�!����
��"�%&�!�����$����!�$'��)�$C��@�C'%���B����"�%&��9���������%�	��!���'!U�;"�%&���$��K�X�
;"�%&����%&�����X�;"�%&����%&������@�%�$'�'$������"�%�$'�'$�&����'�!���)�$�?�X����"�$$�:�X����'&E��$�&�����'�
9'%��$$�:����"��!��%�'�

�!�9'!�+"��$'�Y��%�%�C�!������"�%&�!����&�����!��"#$�%�$�!�9'%��H��9'�@�C�!��������$�&+�'!�����!���'��������
���%����������"�

N��$'�Y��%�$�:�����"�!��"�%&�!�!���)�$�?�����%�K#!���"�!')�,�%����!@��'�Y��

10.1.1. Parámetros eléctricos
[��;"�%&�����K�%��$�:����"�K�"'%���!����E��'�'�&���'��������&���������"#$�%�$�U��'%%�����X����!�:�X�)%�$���$��X�

9'���$��X�)�$�'%����9'���$��X��'!�9C�X�Q���$�������!�'%!�:���%&:��$�

[����"�$$�:���������&+%�"��"�'X�+�7'�@����"��C�!�#%�!�!

[��;7�!������������&9'%�Z�$�:��������$�'�@�Y������"�%&�

[��>�%��"�!�&��������!��%�)E!�$�!����$'%%�����X����!�:����Q���$�������!�'%!�:���%&:��$���!'$����!X�!��9���������%�%�
�����"�%&��!��"��$'���$�:��!��$�&9"���������$'&+���$�:�����)�!�!U
 - ��������!'"��)�!�U�5�!��X�5�!�
X�5�!�	
 - �����'��!�"�!�)�!�!�!�&�"�E���&����U�5�!���@�5�!�
�@�5�!�	
 - �����������"�!��%�!�)�!�!U�5�!���'�5�!�
�'�5�!�	

�������	
�	���
��������	
�	���	������	
�	���������	���	����	���
��

10.1.2. Desequilibrios de tensiones y corrientes (en red trifásica)
[�;"�%&�!������!�H��"�+%�'!�������!�:�U�B�+�X�B�+

[�;"�%&�������!�H��"�+%�'����$'%%�����U���+�X���+

[���"�$$�:���������&+%�"��"�'X�+�7'�@����"��C�!�#%�!�!

[�;7�!������������&9'%�Z�$�:��������$�'�@�Y������"�%&�
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10.1.3. Eventos de calidad de tensión según EN 50160
[��;"�%&�!�����K���'!����$�"��������"�����!�:��!�&���!�%���U�$�Q���������!�:��IB��9JX�!'+%����!�'��!���&9'%�"�!�

IB!,"J�@�$'%��!�������!�:��IB���J��������'����$������"��'$�%%��$��U��?&�%'X�9�%Q'�'����%�)�%��$���

10.1.4. Consumos
[��;"�%&��������%�Q�!U���xX����X��%xX��%�X���9��'��"�!�'�9�%$��"�!

[����"�$$�:���������&+%�"��"�'�I$'�!�&'���&�!���'��"�'J�'�+�7'�I$'�!�&'���&�!���'�+�7'J

10.1.5. Entradas analógicas
[��;"�%&�����K�%��$�'��!�����������%�������":��$��'���&9�%���%�

[����"�$$�:���������&+%�"��"�'X�+�7'�@����"��C�!�#%�!�!

[��;7�!������������&9'%�Z�$�:��������$�'�@�Y������"�%&�

10.1.6. Entradas digitales
[��;"�%&�!����$�&+�'�����!���'�����������%����������"

[����"�$$�:��������)%������!$��������'���!$�������

[��;7�!������������&9'%�Z�$�:��������$�'�@�Y������"�%&�

�������	
�	���
��������	
�	���	������	
�	�����
�	
������	���	����	���
��

10.1.7. Combinación de alarmas
[�����'&+���$�'��!�+''"����!�I�X�{J����"�!��"�%&�!���Y����!�I&��������!��"#$�%�$�!X����%�Q�X����%���!�J
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������	���	����	���
��

10.2. Alarmas de puesta en servicio
�����%�����"��9��!������!�%K�$�'�!������$�������%%'%������!��"�$�:�X����'&E��$�&�����!������%�������"�%&��

10.2.1. Adecuación de corrientes / tensiones
[��;"�%&������%%'%����$'��*�:�����%��"��$'%%������@�"�����!�:�

[��8�$�!����$��%�'���K�"����$�%��U�
X����>5�����@����

_���

10.2.2. Sentido de rotación no conforme (red trifásica)
[��;"�%&�����������Y$�$�:����"�!�����'����%'��$�:����$'%%�$�'����"�!�)�!�!�I9'%��7�&9"'�	�
������K�Z������
�	J

10.2.3. Sensor de corriente en defecto
[� Alarma que permite detectar la ausencia de un sensor de corriente

10.3. Activación de las alarmas
N�!��"�%&�!������!��"�$�:��!������$�������'&E��$�&�����@�"�!��"�%&�!�����K���'!�!��$'�Y��%�������"�!')�,�%��
��!@��'�Y��

B����"�%&��9�����������Y$�%!��9'%�K�%�'!�&���'!U

10.3.1. LED ALARM lado frontal
[������%&������U�;"�%&�����9��!������!�%K�$�'

[��5�7'U�;"�%&������K���'�I9%�'%���%���!��C�@������"�%&�����9��!������!�%K�$�'��"�&�!&'����&9'J

10.3.2. Activación de una salida
[�����C�@�����!�"��������"�9%'��$�'X�!��9������$��K�%����$�!'��������$$�:������"�%&��

10.3.3. Activación de una entrada
[�����C�@��������%���X��!�9'!�+"�����"�Z�%"��9�%��%�$'�'$�%�"���"�%&����"�%�$'�'$�&����'�����"�%&���!�9'!�+"��!:"'�

����K�Z�H���"���"�%&��C����%&����'�
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10.3.4. RS485 Modbus
[����)'%&�$�:��!'+%��"�!��"�%&�!�$'������$�$�:�����)�$C��@�C'%����!9'��+"��9'%�+�!����$'&���$�$�:�������

[����KQ'����%�$'�'$�&����'�����"�%&�

10.3.5. Pantalla y WEBVIEW
[����)'%&�$�:��!'+%��"�!��"�%&�!�$'������$�$�:�����)�$C��@�C'%�

[����KQ'����%�$'�'$�&����'�����"�%&�
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11. CARACTERÍSTICAS

11.1. Características DIRIS B-30

11.1.1. Características mecánicas

(�9'����$�7� �'��"�%�9�%��&'���7�����$�%%�"���8�@�9"�����

����$�����9%'��$$�:�����"��$�7�� �>

�=���
�

����$�����9%'��$$�:����"�"��'�)%'���"� �>�
����&'���7��&'��"�%�=���
�

>%�$�����'����"�!�$'��*�'��!�������!�:��@�
corriente (�9�!�9%�$����+"�!�'9$�'��"�!���������	
�@�!��!'%�!U�%�)�U���
��
��L

��!� ��������	
���U��L��������������	
��5U������

11.1.2. ��!�
��
�
��������"
���
��

Alimentación auxiliar

(��!�:���"��%����K� ��
�
	
P;��^���_�I>C=8�'�>C=>CJ��������

5%�$���$��U �
=�
�`Z

�'�!�&' ��
P;�!�����!9"�@X����P;�$'����!9"�@���������	


�'��*�:� �'%��%����!&'���+"��!9%����$���X�
*�
�9'!�$�'��!X� 
$�+"��%Q���'�
X����
X��&&��'�$�+"��)"�*�+"��$'����%&���"�
X
�����X��&&�

11.1.3. Características de las entradas

entrada

8?&�%' 2

(�9'�=�;"�&����$�:� �9�'�$'9"��'%�$'��9'"�%�Z�$�:������%����I�
�P���^��
_J� 
'��*��%���I�
�	
�P���^��
_J

5��$�:�����"�!����%���! �!���'�":��$'X�$'����'%�����&9�"!'!X��!���'���"���!@���'%�'�!�q�"����
!��$%'��Z�$�:��I���%�����J

�'��*�:� �'%��%����!&'���+"����%'!$�X���9'!�$�'��!X�$�+"��)"�*�+"��'�%Q���'�
X�����
�X��&&�

11.1.4. Características de medida

Precisión de las medidas

>%�$�!�:� ���?����������L��

�"�!�)�$�$�:����"����"�Z��'%����%���! �������!'$��$�:��$'��"'!�!��!'%�!�
�!9�$�Y$��'!�I(�X�(�X�(5J

Medida de las energías y las potencias

>%�$�!�:�����"�����%�Q���$��K��@�"��9'���$����$��K� �"�!��
X
��"����"�Z��'%���������	
�!'"'�
�"�!��
X��$'��"'!�!��!'%�!�(��'�(5��
�"�!����$'��"'!�!��!'%�!�(��

>%�$�!�:�����"�����%�Q��%��$��K� �"�!��
�$'��"'!�!��!'%�!�(�X�(���'�(5��

Medida del factor de potencia

>%�$�!�:� �"�!��
X��$'��"'!�!��!'%�!�(��'�(5��
�"�!����$'��"'!�!��!'%�!�(���

Medida de las tensiones

��%�$��%Q!��$�!����"��%���&����� �
�	

P;��I>C=8J����L��

P;��I>C=>CJ����;(����

����'����)%�$���$�� ���=���`Z

>%�$�!�:�����"��)%�$���$�� �"�!��
X



Tipo de red �'�')E!�$��=���)E!�$��=���)E!�$��$'������%'�=�(%�)E!�$��=�(%�)E!�$��$'������%'
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�������9'%��%��!)'%&��'%�������!�:� >%�&�%�'U��

�


�P;�
��$����%�'U��
X��

X���
X��L	X���
�P;�

�'�!�&'����"�!����%���! ��
X��P;

�'+%�$�%���9�%&������ 	

P;��>C=8

>%�$�!�:�����"��&������������!�:� �"�!��
X


�'��*�:� �'%��%����!&'���+"��!9%����$���X�
�*���9'!�$�'��!X�
$�+"��%Q���'�
X����
X��&&��'�$�+"��)"�*�+"��$'����%&���"�
X
�����X��&&��

Medidas de las corrientes

8?&�%'�������%���!����$'%%����� 4

Sensores de corriente ���!'%�!�$�%%��'!�(�X�����?$"�'��+��%�'�(�X�)"�*�+"�!�(5

>%�$�!�:� �"�!��
X
��"����"�Z��'%���������	
�!'"'�
�"�!��
X��$'��"'!�!��!'%�!�(��'�(5�
�"�!����$'��"'!�!��!'%�!�(���

�'��*�:� ��+"���!9�$Q)�$'��'$'&�$�$'��$'��$�'%�!��}�


11.1.5. Características de comunicación

DIRIS B-30 RS485

>��%�' �����

Tipo de puerto 
���	�$'���$�'%�!�C�")���9"�*

>%'�'$'"' �'�+�!��(B

P�"'$���������%��!&�!�:��������'! �


������


�+����'!

5��$�:� �'�Y��%�$�:��@�"�$��%�����"'!����'!

�'��*�:� �'%��%����!&'���+"����%'!$�X�	�9'!�$�'��!X�$�+"��v�*�+"��'�%Q���'�
X���
���X��&&�

DIRIS B-30 RF

>��%�' ���"E&+%�$'�9'%�%���')%�$���$��

Banda de frecuencia �����`Z�I)%�$���$���+�7�U����X���`Z�@��"��U����X��L���`ZJ

P�"'$���������%��!&�!�:��������'! 	��

�+����'!

5��$�:� �'�Y��%�$�:��@�"�$��%�����"'!����'!����%�K#!����"��9�!�%�"��������]��
�
'�]��


USB

>��%�'� B���


>%'�'$'"'� �'�+�!��(B����B���

5��$�:� �'�Y��%�$�:����������	


�'��*�:� 9'%�$'��$�'%�&�$%'�B�����9'��

11.1.6. Características ambientales

Temperatura en funcionamiento ��
���xL
����I�����

���
��=�����

���
�
J�

(�&9�%���%������"&�$���7� �
����x������I�����

���
��=�����

���
�
J

`�&��������)��$�'��&����' ������=��L_�`��I�����

���
�	
J

Altitud en funcionamiento ��



�&

P�+%�$�:� �]�����
`Z����

`Z

(��!�:�����$C'H����!������ �����
��L���P����>U��X�0P

>�>��$'9�!!9'%����������

� ��������	
U������

���
��K��)%X������

���
��K����

11.1.7. Compatibilidad electromagnética

��&���������"�!���!$�%��!��"�$�%'!�E��$�! ������


���
�8�P�N����
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��&���������"'!�$�&9'!��"�$�%'&���#��$'!�
irradiados

������


���	�8�P�N����

��&���������"�!��%��!��'%��!�%E9���!�����!$"�K' ������


�����8�P�N��P

��&���������"�!�'���!����$C'H�� ������


�����8�P�N��P

Inmunidad a las perturbaciones inducidas por los 
$�&9'!�%���'�"#$�%�$'!

������


�����8�P�N����

��&���������"'!�$�&9'!�&���#��$'!���"��
frecuencia de red

������


������

;=&�8�P�N��P�

�&�!�'��!�$'���$���! ���>����]%�U�����N;����

�&�!�'��!��%%������! ���>����]%�U�����N;����

��&���������"�!�$�Q��!�@�$'%��!�������!�:��
+%�K�!

������


������8�P�N����

11.1.8. Seguridad

����%���� �'�)'%&�������%�$��K��+�7�����!�:��


�=��=�����"��
������$��&+%��
���


��I�8���
�
��U

�
J

Aislamiento �����'%Q�������!��"�$�:������I	

P;��>C=8JX��%��'����$'���&���$�:��


11.1.9. Longevidad

�((5�I(��&9'�&���'����+����)��$�'��&����'J > 100 años

11.2. Características de módulos opcionales DIRIS O

Características mecánicas

(�9'����$�7� �'��"�%�9�%��&'���7��!'+%��$�%%�"���8

Alimentación(1)

(��!�:���"��%����K� ��
�
	
�P;��^���_

5%�$���$��U �
=�
�`Z

�'��*�:� �'%��%����!&'���+"��!9%����$���X�
*�
�9'!�$�'��!X�$�+"��%Q���'�

X����
X��&&��'�$�+"��v�*�+"��$'����%&���"�
X
�����X��&&���

���	���	������������	��	��	�����	!"��#

������<��	�#�=��
�
����>=������������������

8?&�%'�������%���! 
�9'%�&:��"'�'9$�'��"�����&:��"'!�'9$�'��"�!�&E*�

Tipo �9�'�$'9"��'%�$'��9'"�%�Z�$�:������%����I�
�P���^��
_J� 
'��*��%���I�
�	
�P���^��
_J

5��$�:� �!���'�":��$'�'�$'����'%�����&9�"!'!

�'��*�:�����%���! Bornera ��!&'���+"����%'!$�X���9'!�$�'��!X�$�+"��v�*�+"��'�%Q���'�
X���
���X��&&�

8?&�%'����!�"���! 
�9'%�&:��"'�'9$�'��"�����&:��"'!�'9$�'��"�!�&E*�

Tipo ��"#�=�
	
P�^���_����;

5��$�:� ;"�%&��$'�)���%�+"��I$'%%�����X�9'���$��X�J����!�9�%�$�:������&+%�"�!�'�
control remoto del estado

�'��*�'��!����"�!�!�"���! 
�+'%��%�!���!&'���+"�!���%'!$�X�
*
�9'!�$�'��!X�$�+"��)"�*�+"��'�%Q���'�

X������X��&&�

������<��	�#�=��
�
����>=����������
��'�����

8?&�%'�������%���! 
�9'%�&:��"'�'9$�'��"�����&:��"'!�'9$�'��"�!�&E*�

Tipo 4-20 mA

5��$�:� �'��*�:�����!��!'%�!����":��$'!�I9%�!�:�X�C�&����X���&9�%���%�X�J
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�'��*�:�����%���! Bornera ��!&'���+"����%'!$�X���9'!�$�'��!X�$�+"��v�*�+"��'�%Q���'�
X���
���X��&&�

8?&�%'����!�"���! 
�9'%�&:��"'�'9$�'��"�����&:��"'!�'9$�'��"�!�&E*�

Tipo 4-20 mA

5��$�:� (%��!&�!�:�����"���&��������"�!�&�����!�I$'%%�����X�9'���$��X�J���>N�

�'��*�:��!�"���! �'%��%����!&'���+"����%'!$�X���9'!�$�'��!X�$�+"��)"�*�+"��'�%Q���'�
X������X��
&&�

������<���#�!��
�
����������;:�
��&
�

8?&�%'�������%���! 	����%���!��*��%��!�x���&�������&+�����
��&:��"'�'9$�'��"�&E*�

���E&�$� ����

��������
���

Tipo >(�

�'�>(�




5��$�:�����%���!��X�
�@�	 ����$�:�����"����&9�%���%�

�'��*�:� 	�+'%��%�!���!&'���+"�!���%'!$�X�
*��9'!�$�'��!X�$�+"��)"�*�+"��'�%Q���'�

X������X��&&�

������<�;#��	;&
�����'
���?@$

>��%�' �����

���	�$'���$�'%�!�C�")���9"�*

>%'�'$'"' �'�+�!��(B

P�"'$���������%��!&�!�:��������'! �


������


�+����'!

5��$�:� �'&���$�$�:�����������$�'��"

�'��*�:� �'%��%����!&'���+"����%'!$�X�	�9'!�$�'��!X�$�+"��)"�*�+"��'�%Q���'�
X������X��
&&�

������<�:#��	;&
�����'
�K�<���Q�

>��%�' �����

>%'�'$'"' >��5��B���>P�

Tiempo de arranque 35 s

5��$�:� �'&���$�$�:��>��5��B�

�'��*�:� �'��$�'%���+��

������<��>�:#��	;&
�����'
��W�
����K

>%'�'$'"' �;������>

P�"'$���������%��!&�!�:��������'! �
����

��+��=!

Tiempo de arranque 1 min 15 s

5��$�:� �'&���$�$�:���;������>

�'��*�:� �'��$�'%��}��

������<��>;��:#��	;&
�����'
��W�
������K

>��%�' �����

>%'�'$'"' �;�������(>

P�"'$���������%��!&�!�:��������'! ��

���L��

�+����'!

Tiempo de arranque 1 min 15 s

5��$�:� �'&���$�$�:���;�������(>

�'��*�:� Bornera ��!&'���+"����%'!$�X���9'!�$�'��!X�$�+"��v�*�+"��'�%Q���'�
X
�
��
X��&&�
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11.3. Características del display DIRIS D-30

11.3.1. Características mecánicas

Tipo de pantalla (�$�'"'�Q���E$��"�$�9�$���K�X��
���$"�!

��!'"�$�:�����9����""� 	�
�*���
�9Q*�"�!

��!��I�J ��


11.3.2. Conexión mono-producto

�}� ;��'�"�&����$�:��@����'!

��$%'�B��� ;$���"�Z�$�:�

]%��'����9%'��$$�:� �>���I)%'���"J

11.3.3. ��!�
��
�
��������"
���
��

5����������"�&����$�:� 
��P���x�
�_�=��

�_

�'�!�&'� 
�P;

11.3.4. Características ambientales

(�&9�%���%������"&�$���&����'�I��J �

=x��

(�&9�%���%�����)��$�'��&����'�I��J �

=x��

`�&���� ���_����
��

�����'%Q�������!��"�$�:� �;(����

]%��'����$'���&���$�:� 2
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11.4. Características de los sensores TE, TR y RF

TE - Sensor cerrado

�'��"' TE-18 TE-18 TE-25 TE-35 TE-45 TE-55

����'����$'%%�������'&���"����I;J 5 … 20 
�����	 �
�����
 �	���
�
 ��
����	
 400 … 1000I�J

�'%%������&E*��I;J 24 L�X� ��
 300 L�� 1200

��!��I�J 24 24 �� �� 140 ��L

(��!�:��&E*�� 	

�P

(��!�:�����%�!�!���$����!������ 	�0P

5%�$���$��U �
=�
�`Z

�'+%�$�%�������%&������ 10x In pdt 1s

�����'%Q�����&���$�:� �;(����

����$�����9%'��$$�:� �>	
�=���
�

Temperatura de funcionamiento ��
���xL
���

(�&9�%���%������"&�$���7� �
����x�����

`�&�����%�"���K� ��_�`��!���$'����!�$�:�

Altitud ��



&

>�>��$'9�!!9'%����������

� ���!'%�!�(�U������

���
	�K��)%X������

���
	�K����

BN BN���
�


�'��*�:� ��+"����������'�$�+"���H��K�"������}�
�%�$�'X�9�%�!��%��Z��'!X��'�
�9����""��'X�	

�P�$����������
�=�x������

���	$	�%%%	&	���	�
����
��	'�	+;&#

TR - Sensor móvil

�'��"' TR-10 TR-16 TR-24 TR-36

����'����$'%%�������'&���"����I;J 25 … 75 32 … 100 �	���


 


����



�'%%������&E*��I;J �
 120 240 720

��!��I�J 74 117 211 311

(��!�:��&E*�� 	

P

(��!�:�����%�!�!���$����!������ 	0P

5%�$���$��U �
=�
�`Z

�'+%�$�%�������%&������ 10x In durante 1s

�����'%Q�����&���$�:� �;(����

����$�����9%'��$$�:� �>

�=���
�

Temperatura de funcionamiento ��
���xL
���

(�&9�%���%������"&�$���7� �
����x�����

`�&�����%�"���K� ��_�`��!���$'����!�$�:�

Altitud ��



&

>�>��$'9�!!9'%����������

� ���!'%�!�(�U������

���
��K��)%X������

���
��K����

BN BN���
�


�'��*�:� ��+"����������'�$�+"���H��K�"������}�
�%�$�'X�9�%�!��%��Z��'!X��'�
�9����""��'X�	

�P�$����������
�=�x������

�������
�	
��������

�'��"' TF-55 TF-120 TF-300

����'����$'%%�������'&���"����I;J ��
����

 500 … 2000 ��

����




��!��I�J 114 142 220
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(��!�:��&E*�� �

P

(��!�:�����%�!�!���$����!������ 	X�0P

5%�$���$��U �
�=��
�`Z

�'+%�$�%�������%&������ 10x In durante 1s

�����'%Q�����&���$�:� �;(����

����$�����9%'��$$�:� �>	
�=���
L

Temperatura de funcionamiento ��
���xL
���

(�&9�%���%������"&�$���7� �
����xL����

`�&�����%�"���K� ��_�`��!���$'����!�$�:�

Altitud ��



&

BN BN���
�


�'��*�:� ��+"����������'�$�+"���H��K�"������}�
�%�$�'X�9�%�!��%��Z��'!X��'�
�9����""��'X�	

�P�$����������
�=�x������
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12. CLASES DE PRESTACIÓN

N�!�$"�!�!����9%�!��$�:��%�!9'�������"���'%&����������L��
����$�:����I
�=


LJ�

�"�!�Y$�$�:�������������	
� �������!'$��$�:��$'��"'!�!��!'%�!��!9�$�Y$��'!�I(�X�
(�X�(5J

de umbral K55

�"�!�����9%�!��$�:�����)��$�'��&����'��"'+�"����"��9'���$���
�$��K��'����"�����%�Q���$��K�


X������!'$��$�:��$'��"'!�!��!'%�!�$�%%��'!�(��'�(5 
������!'$��$�:��$'��"'!�!��!'%�!�����?$"�'��+��%�'�(�

12.1. *�:���%����'
����������
����
Z������

Símbolo Función

Clase de prestación de 
funcionamiento global 
Z[?[*�:\�"	]	��
�����	
asociados* (TE, TR, TF) 
conforme a IEC 61557-12

Rango de 
medición 

>� >'���$����$��K���'��" 
X
_���������	
�!'"'

X��$'��"'!�!��!'%�!�(��'�(5�
1 con los sensores TR.

�
_����

_���

_����

_���

_����

_���

hAX�hP >'���$���%��$��K���'��"�I�%��&#��$�X�K�$�'%��"J ��$'��"'!�!��!'%�!�(�X�(���'�(5� �_����

_����

SAX��P >'���$����9�%������'��"�I�%��&#��$�X�K�$�'%��"J 
X��$'��"'!�!��!'%�!�(��'�(5�
1 con los sensores TR.

�
_����

_����

�� ���%�Q���$��K���'��" 
X
_���������	
�!'"'

X��$'��"'!�!��!'%�!�(��'�(5�
1 con los sensores TR.

�
_����

_���

_����

_���

_����

_���

�%AX��%P ���%�Q��%��$��K���'��"�I�%��&#��$�X�K�$�'%��"J 
�$'��"'!�!��!'%�!�(�X�(���'�(5� �_����

_����

��9AX���9P ���%�Q���9�%������'��"�I�%��&#��$�X�K�$�'%��"J 
X��$'��"'!�!��!'%�!�(� o TF.
1 con los sensores TR.

�
_����

_����

f 5%�$���$��U 
X

 ��������`Z�

�X��8 �'%%���������)�!�X�$'%%�������������%'�&����� 
X
���������	
�!'"'

X��$'��"'!�!��!'%�!�(��'�(5�
1 con los sensores TR.

�_����

_���
�
_����

_���
�
_����

_���

�8$ �'%%�������������%'�$�"$�"��� ��$'��"'!�!��!'%�!�(��'�(5�
2 con los sensores TR.

�
_����

_���

B (��!�:��IN9�N��'�N9�8J 
X
 �
���	

�P;��>C=8

>5AX�>5P 5�$�'%����9'���$���I�%��&#��$'X�K�$�'%��"J 
X��$'��"'!�!��!'%�!�(��'�(5�
1 con los sensores TR.


X������$��K'���
X��
$�9�$���K'

>!�X�>"� ����%&����$���I���+%�K����%�$�:�X����"�%�����%�$�:�J - -

B��9 ��Q���������!�:��IN9�N��'�N9�8J 
X� -

B!," �'+%����!�'��!���&9'%�"�!�IN9�N��'�N9�8J 
X� -

B��� �'%���������!�:��IN9�N��'�N9�8J 
X
 -

B�+� ��!�H��"�+%�'�������!�:��IN9�8J�����&9"���� 
X� -

B�+ ��!�H��"�+%�'�������!�:��IN9�N��'�N9�8J����)�!��@�
en amplitud


X
 -

(`��X�
(`����

����$�������!�'%!�:���%&:��$���'��"����"�����!�:��
I%�!9�$�'���"�)����&����"X�%�!9�$�'���"�K�"'%�
�Y$�ZJ

1 ����'!������	

BC ;%&:��$'!�������!�:� 1 -

(`��X�
(`����

����$�������!�'%!�:���%&:��$���'��"����"��$'%%���-
���I%�!9�$�'���"�)����&����"X�%�!9�$�'���"�K�"'%�
�Y$�ZJ

1 ����'!������	

�C ;%&:��$�!����$'%%����� 1 -

�!K Señales de mando a distancia centralizado - -

j�'��$�+"�!����$'��*�:����������
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12.2. Función de evaluación de la calidad de la alimentación

Símbolo Función

Clase de prestación de 
funcionamiento global 
Z[?[*�:\�"	]	��
�����	
asociados (TE, TR, TF) 
conforme a IEC 61557-12

Rango de 
medición 
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X��$'��"'!�!��!'%�!�(��'�(5�
1 con los sensores TR.

�_����

_���
�
_����

_���
�
_����

_���

�8$ �'%%�������������%'�$�"$�"��� ��$'��"'!�!��!'%�!�(��'�(5�
2 con los sensores TR
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B (��!�:��IN9�N��'�N9�8J 
X
 �
���	

�P;��>C=8

>!�X�>"� ����%&����$���I���+%�K����%�$�:�X����"�%�����%�$�:�J - -

B��9 ��Q���������!�:��IN9�N��'�N9�8J 
X� -

B!," �'+%����!�'��!���&9'%�"�!�IN9�N��'�N9�8J 
X� -

B��� �'%���������!�:��IN9�N��'�N9�8J 
X
 -

B�+� ��!�H��"�+%�'�������!�:��IN9�8J�����&9"���� 
X� -

B�+ ��!�H��"�+%�'�������!�:��IN9�N��'�N9�8J����)�!��@�
en amplitud


X
 -

BC ;%&:��$'!�������!�:� 1 -

�C ;%&:��$�!����$'%%����� 1 -

�!K Señales de mando a distancia centralizado - -
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